REGULADORES / SENSORES DE TEMPERATURA
Serie DigiTemp de LINGG & JANKE ®

Tipo Modelo Referencia

1.- Parainmersién / tuberias KTF99 89101 (Longitud 135mm)
89102 (Longitud 240mm)
89103 (Longitud 392mm)

2.- De contacto ANF99 89130

3.- De temperatura ambiente RTF99 89140

4.- Para sitios humedos FRF99 89120

5.- Para sitios humedos con tubo flexible LTFO2 89104 (1 m)
89105 (3 m)

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO:

e Registro de la temperatura actual y notificacion en forma de telegrama
EIB

Regulacién PI (proporcional-integral) continua

4 umbrales de conmutacion a definir independientemente

A eleccion: calentar, enfriar o calentar y enfriar

Notificacion del estado del sensor a través del EIB

Modificacion del valor ideal predeterminado y de los umbrales de
conmutacion A mediante telegramas EIB.

Blogueo de funciones concretas

e Posibilidad de envio ciclico de todos los telegramas
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DATOS TECNICOS:

Voltaje de alimentacion

Voltaje auxiliar:

Estanqueidad

Dimensiones:

Ambito de temperaturas

Sensibilidad

24V DC por el EIB
no es necesario

IP 65 (Sens. temp. amb. - RTF99 -: IP 20)

65 x 50 x 37mm (Sens. temp. amb. - RTF99 -: 80
x 80 x 25 mm)

-55 ... +125 °C

0,08 °C
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APLICACIONES (iguales para todos los sensores)
Nombre: “T measure swicht control”
Version: 1.0

Descripcion: el sensor de temperatura registra por defecto la temperatura actual y la
notifica en forma de telegramas ciclicos de 2 Bytes (floating poing / EIS 5).

El resto de funciones deseadas debe activarse respectivamente en la ventana
“Select funcions”. Aquellas funciones no seleccionadas no apareceran en el ETS
como objetos. Presionando el botén “Standard” pueden restaurarse todos los

objetos por defecto. De esta forma se borran todas las asignaciones a los objetos
concretos.

Activar funciones

“Select functions”

Notificar la temperatura actual Si/No Activar / desactivar la
“Temperature” notificacion de temperatura
al objeto 0. Estandar: Si
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Notificar estado actual del Si/ No
sensor
“Sensor Status”

Valores limites A / activar Si/No
regulador dos puntos A

“Limits A/ two-position

controller A”

Valores limites B / activar Si/ No
regulador dos puntos B

“Limits B / two-position

controller B”

Activar el regulador continuo Si/No
para calentar / enfriar.
“heating / cooling controller”

Tiempo para envios ciclicos
“Cyclic sending time”

Base temporal para envios 2,1s/33s
ciclicos

“Timebase”

Factor temporal para envios 1...255
ciclicos

“Factor [1..255]"

Activar / desactivar la
notificacion del estado al
objeto 1.

Estandar: No

Activar / desactivar el
regulador dos puntos A en
los objetos 2 + 3.
Estandar: No

Activar / desactivar el
regulador dos puntos B en
los objetos 4 + 5.
Estandar: No

Activar / desactivar el
regulador continuo para
funcionamiento frio y
caliente en los objetos 6 + 7
(calentar) y 8 + 9 (enfriar).
Estandar: No

Ajusta la base temporal
para los envios ciclicos
Estandar: 2,1 s

Tiempo de envios ciclicos =
base temporal x factor.
Estandar: 8 (corresponde
a21sx8=16,25)

Nota: el tiempo introducido aqui para los envios ciclicos se utilizara para todos
los tiempos de envios ciclicos del regulador / sensor siempre que se activen los

correspondientes parametros.
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Envio de temperatura

“Temperature”

Notificacién de temperatura Si/No
con apagado del “objeto

BLOQUEAR”

“Inhibit temperature”

Si se habilita seleccionando
“Si” puede activarse y
desactivarse la notificacion
de la temperatura mediante
telegramas de 1 Bit en el
“objeto BLOQUEAR”.

e 1 =bloquear

e 0 =liberar

Nota: el “objeto BLOQUEAR” afecta simultaneamente a todos los “objetos

BLOQUEAR” habilitados en la configuracion.

Retorno de la tension de
Bus

“Buspower recovery”
Entrada umbral superior A -55 ... +125
en caso de retorno de la

tension de Bus

“Default upper limit A after

buspower recovery”

Entrada umbral inferior A/ -55 ... +125
valor ideal en caso de

retorno de la tensién del Bus

“Default lower limit A /

setpoint after buspower

recovery”

Sirve el ajuste de
temperatura que el
regulador reconoce en caso
de retorno de la tension de
Bus como valor por defecto
para el umbral superior A.

Sirve el ajuste de
temperatura que el
regulador reconoce en caso
de retorno de la tension de
Bus como valor por defecto
para el umbral inferior Ay
como valor ideal del
regulador continuo.

Ya que el umbral A superior / inferior y el valor ideal del regulador continuo
pueden reajustarse mediante telegramas de 2 Bytes, el regulador adopta en caso
de retorno de la alimentacion de Bus con los valores por defecto aqui
seleccionados un estado definido para reiniciar la regulacién.
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Los siguientes ajustes de configuracion aparecen sélo tras haber activado “Select
Functions™

Enviar estado del sensor

Notificacion del estado del Si/ No Si se habilita seleccionando
sensor con apagado del “Si” puede activarse y
“objeto BLOQUEAR” desactivarse la notificacion
“Inhibit sensor status” del estado del sensor

mediante telegramas de 1
Bit en el objeto bloqueado.
e 1 = Dbloquear

0 = liberar
Envio ciclico del estado del Si/ No Si se habilita seleccionando
sensor “Si” se envia ciclicamente el
“Send cyclic” estado del sensor con el

tiempo seleccionado en la
ventana “cyclic sending
time” en forma de telegrama
de 1 Bit.
e 1 =sensor Ok
e 0 =sensor
defectuoso

El sensor notifica el “estado 1 = Ok” cuando no detecta rotura de cables ni defectos en
el sensor y siempre que los valores de temperatura oscilen entre los -55 ... +125C°.

En caso de rotura o defecto del sensor se notifica ademas al objeto 0 (valor de
temperatura actual) una temperatura de -55,2 C° De esta forma el defecto en el
sensor aparece también en una visualizacion / pantalla.

Valores limite A / Regulador de dos posiciones A

Los valores limite A han sido concebidos como dos umbrales de conmutacion
independientes y libremente definibles. De esta forma, mediante la asignacién a los
objetos 2 + 3 de diferentes direcciones de grupo, pueden generarse telegramas
totalmente independientes. Ello posibilita a su vez configurar el umbral superior con un
valor limite mas bajo que el del umbral inferior (ambos umbrales trabajan por
separado).

Asignando una sola direccion de grupo a ambos umbrales también se posibilita la
disposicion de un regulador de dos posiciones. Ténganse en cuenta los consejos
especificos para esta modalidad de funcionamiento (véanse también los ejemplos de
conmutacién DIGITEMP).
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Edit Parameters
zelect funchions I buzpower recoveny | cyclic gending time I temperature I gengor status |
limitz A 7 two-pozition controller A | limitz B/ bwo-pozition contraller B | heating / cooling controller |
inrbe ks 4.7 TSRS ~ |
two-pozition controller A
send cyclic | NO j|
action at upper limit A |)= ON 7 < OFF j|
action at lower limit A |)= OFF 7 < ON j|

upper limit A iz set at

! o | remark
bus-power recovery'

lower limit A is set at

s m | remark
bus-power recovery'

1] & I Cancel | Default | Infir | Low Access | Help |

Supervision del valor limite Si/ No Si se habilita seleccionando

A con apagado del “objeto “Si” puede activarse y

BLOQUEAR” desactivarse la notificacion

“Inhibit limits A / two de los umbrales A mediante

position controller A”. telegramas de 1 Bit en el
objeto bloqueado (objeto
10).

e 1 = Dbloquear
e 0 =liberar

Nota: si se bloquea/n los umbrales de conmutacion / el regulador de dos
posiciones con un telegrama de encendido, los actuales valores de los objetos
permanecen invariables. Sin embargo, los umbrales de conmutacién contintan
siendo supervisados internamente; asi, en caso de activacion, los valores de los
objetos que entre tanto hayan sufrido alguna modificacién seran
consiguientemente modificados.

Enviar telegramas ciclicos Si/ No Si se habilita seleccionando

“Send cyclic” “Si” se envian telegramas
ciclicos de 1 Bit relativos a
los umbrales de
conmutacioén y con el tiempo
seleccionado en la ventana
“cyclic sending time”.
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Umbral superior A: enviar No enviar Indica qué telegramas

telegrama = telegrama deben ser enviados en caso
“Action at upper limit A” > = ON/<OFF de sobrepasar (>) o no
> = OFF/<ON alcanzar (<) los umbrales de
> = ON conmutacion seleccionados.
> = OFF
< = ON
< = OFF
Umbral inferior A: enviar No enviar Indica qué telegramas
telegrama = telegrama deben ser enviados en caso
“Action at lower limit A” > = ON/<OFF de sobrepasar (>) o no
> OFF /< ON alcanzar (<) los umbrales de
> = ON conmutacion seleccionados.
> = OFF
< = ON
< = OFF

Los umbrales de conmutacién A pueden ser modificados a través del Bus
mediante telegramas de 2 Bytes (objetos 11 + 12). Los respectivos valores de
temperatura se ajustan en la ventana “Buspower recovery” (Retorno de la
alimentacion de Bus). Cuando retorna la alimentacion de Bus dichos valores de
temperatura hacen las veces de valores por defecto, con los cuales los umbrales
reanudan su funcion. Los valores modificados, en su caso, mediante telegramas
retornan a su estado de inicio tal y como se definio.

Valores limite B / Regulador de dos posiciones B

Los valores limite B han sido concebidos como dos umbrales de conmutacion
independientes y libremente definibles. De esta forma, mediante la asignaciéon a los
objetos 4 + 5 de diferentes direcciones de grupo, pueden generarse telegramas
totalmente independientes. Ello posibilita a su vez configurar el umbral superior con un
valor limite mas bajo que el del umbral inferior (ambos umbrales trabajan por
separado).

Asignando una sola direccion de grupo a ambos umbrales también se posibilita la
disposicion de un regulador de dos posiciones. Ténganse en cuenta los consejos
especificos para esta modalidad de funcionamiento (véanse también los ejemplos de
conmutacion DIGITEMP).
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Edit Parameters x|

zelect functions | buzpower recoveny I cyclic zending time | temperature | zensor shatus |
lirnitz A / bwo-position controller A | limits B / two-position controller B | heating £ cooling contraller I
e Ll R - |
two-position controller B
gend cychc |Nl] jl
action at upper limit B |)= OM 7 < OFF jl
action at lower limit B |)= OFF / < ON jl
fixed value of upper limit B |3|] E
fixed value of lower limit B |1|] E

oK I Cancel Default | Into | Low Access | Help |

Supervision del valor limite Si/No Si se habilita seleccionando

B y apagado del “objeto “Si” puede activarse y

BLOQUEAR” desactivarse la notificacién

“Inhibit limits B / two position de los umbrales B mediante

controller B” telegramas de 1 Bit en el
objeto bloqueado (objeto
10).

e 1 = Dbloquear
e 0 =liberar

Nota: si se bloquea/n los umbrales de conmutacién / el regulador de dos
posiciones con un telegrama de encendido, los actuales valores de los objetos
permanecen invariables. Sin embargo, los umbrales de conmutacién contindan
siendo supervisados internamente; asi, en caso de activacion, los valores de los
objetos que entre tanto hayan sufrido alguna modificacion seran
consiguientemente modificados.

Enviar telegramas ciclicos Si/No Si se habilita seleccionando

“Send cyclic” “Si” se envian telegramas
ciclicos de 1 Bit relativos a
los umbrales de
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Umbral superior B: enviar
telegrama = telegrama
“Action at upper limit B” >

>
>
>
<
<

Umbral inferior B: enviar

“Action at lower limit B” >

NNV VYV

No enviar

ON /< OFF
OFF /< ON
ON

OFF

ON

OFF

No enviar
telegrama = telegrama

ON /< OFF
OFF /< ON
ON

OFF

ON

OFF

conmutacioén y con el tiempo
seleccionado en la ventana
“cyclic sending time”.

Indica qué telegramas
deben ser enviados en caso
de sobrepasar (>) o no
alcanzar (<) los umbrales de
conmutacion seleccionados.

Indica qué telegramas
deben ser enviados en caso
de sobrepasar (>) o no
alcanzar (<) los umbrales de
conmutacién seleccionados.

A diferencia de los umbrales de conmutacién A, los umbrales de conmutaciéon B
no pueden ser modificados a través del Bus.

Fijar el umbral superior B

Fijar el umbral inferior B
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Ajuste de la temperatura a
la que debera enviarse un
telegrama al umbral
superior.

Ajuste de la temperatura a
la que debera enviarse un
telegrama al umbral inferior.
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CONSEJOS ESPECIFICOS PARA SU USO COMO REGULADOR DE DOBLE
POSICION

Debido a que el regulador envia en principio telegramas unicamente en caso de
incidente, cuando se configura como regulador de dos posiciones es
imprescindible que envie los correspondientes umbrales de conmutacién de
forma ciclica. De no ser asi, los telegramas de conmutacién se enviarian sélo
unavezy en caso de que el umbral volviera a sobrepasarse el regulador no
enviaria ningun telegrama, ya que el valor del objeto no se habria modificado (el
umbral superior envia s6lo ON y el umbral inferior envia s6lo OFF).

El tiempo de envio seleccionado le sirve simultaneamente al regulador como tiempo
de integracion del intervalo a regular. Con el tiempo de envio ciclico puede preverse el
acomodo del regulador a la fuente de calor (Recomendacién: radiador 33s x 10 - 20 ;
calefaccion de suelo: 33s x 40 - 50)

Requlador continuo calentar / enfriar
“Heating / cooling controller”

El regulador continuo sirve para el control del Instabus — valvulas motorizadas para
radiadores. Como valores de regulacion se generaran telegramas de conmutacion de
1 Byte que seran enviados directamente al accionador de las valvulas.

El regulador continuo puede ser utilizado tanto para calentar como para enfriar. Si se
utiliza para calentar se dispone de los objetos 6 (valor de regulacion) y 7 (estado); si se
usa para enfriar se dispone de los objetos 8 (valor de regulacién) y 9 (estado). Gracias
a ello es posible controlar dos valvulas magnéticas tanto al calentar como al enfriar,
asi como dar aviso del estado de funcionamiento a un sistema de visualizacion.
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Edit Parameters

zelect functions | buzpower recoveny I cyclic zending time | temperature | zensor shatus
lirnitz A / bwo-position controller A I lirmitz B # baa-position controller B | heating / cooling controller
el R - |
integration time i |YES
"cyclic sending time"
setpoint i1z set at |lemalk
"bus-power recovery”
activate heating controller |YES jl
activate cooling controller |YES jl
oK I Cancel Default | Into | Low Access | Help |

Apagado del regulador
continuo con el “objeto
BLOQUEAR”

“Inhibit controller”

Utilizar “Cyclic sending time”
como tiempo de integracion

“Integration time is cyclic

sending time”

Definir el valor ideal en caso
de retorno de la tension de
Bus o aplicarlo a través del
objeto 12.

Futurasmus, S.L.

Si/ No

Si
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Si se habilita seleccionando
“Si” puede activarse y
desactivarse la notificacion
de los umbrales B mediante
telegramas de 1 Bit en el
objeto BLOQUEAR (objeto
10).

e 1 = Dbloquear

e O =liberar

Seleccionar el tiempo de
integracion en la ventana
“cyclic sending time”.

Ajuste del valor ideal de
temperatura en la ventana
“Buspower recovery”.
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El valor ideal del regulador continuo puede ser modificado mediante un telegrama de 2
Bytes enviado a través del Bus (objeto 12). El valor de temperatura correspondiente
debe ser ajustado en la ventana “Buspower recovery”. Estos valores de temperatura
hacen las veces de valores por defecto en caso de retorno de la tensién de Bus, con
los cuales reanuda su funcion el regulador continuo. Los valores ideales modificados,
en su caso, mediante telegramas retornan a su estado de inicio tal y como se definié.

Activar regulacion de la Si/ No Habilitar regulador de
calefaccion calefaccion
“Activate heating Objeto 6 = valor de
controller” regulacion

Objeto 7 = estado

Activar regulacion del aire Si/ No Habilitar regulador de aire
acondicionado acondicionado

“Activate cooling Objeto 8 = valor de
controller” regulacion

Objeto 9 = estado
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